Serie 4000 NCTE

Drehmomentsensor wwwi.ncte.de

* Drehmomentsensor mit integriertem
Drehwinkel- und Drehzahlsensor

Messbereich von 0 bis 2000Nm bidirektional
Genauigkeitsklasse?) 0,1

Hohe zulassige dynamische Belastungen

* Hohe zulassige Querkréfte und Biegemomente
* Wartungsfreier Betrieb

* Drehmomentmessung bis 17.000U/min

* Integrierte Signalkonditionierung

* Analoges Ausgangssignal

1. Kurzbeschreibung

Mit diesem Drehmomentsensor kann das an einer Messwelle wirksame Drehmoment sowohl bei Stillstand als auch bei Rotation
bidirektional in Echtzeit gemessen werden. Der Sensor wird als komplette Einheit mit dazugehérigem Anschlusskabel und Passfedern
geliefert. Im Sensoraufbau ist die signalgebende Welle, die beriihrungslose Signalaufnahme sowie die analoge Signalaufbereitung
integriert. Der Drehmomentsensor zeichnet sich durch einen integrierten Drehwinkel- und Drehzahlsensor aus. Durch die grof3e
Auflésung und hohe Reproduzierbarkeit eignet er sich besonders fir den Priifstandeinsatz.

2. Technische Kenndaten

Typ Serie 4000
Genauigieftsdasse” | | o1
Drehmoment-Messsystem

Nenndrehmoment Nm 50/100 250/500 1000/2000
Nennkennwert (Signalspanne zwischen Null- und Nenndrehmoment \% nomiertes Ausgangssignal
Kennwerttoleranz (Abweichung der tatsdchlichen AusgangsgroRie % 0,1

bei M, ., von der Nennspannung

Ausgangssignal bei Drehmoment = Null \% 5,00+0,01
Nennausgangssignal \% 0-10

bei positivem Drehmoment Vv >5

bei negativem Drehmoment \% <5
Lastwiderstand kQ >500
Langzeitdrift mV <t5
Grenzfrequenz Hz 2500

Gruppe nlaufzeit ms <1
Temperatureinfluss Pro 10K im Nenntemperaturbereich TBD (Test results)

auf das Ausgangssignal, bezogen auf den Istwert der Signalspanne % +0,1

auf das Nullsignal, bezogen auf den Nennkennwert % +0,1
Energieversorgung

Nennversorungsspannung (Schutzkleinspannung) VvV (DC) 12-28
Stromaufnahme im Messbetrieb mA <150
Nennaufnahmeleistung W <4
Linearitdtsabweichung einschl. Hysterese, bezogen auf den % <+0,1
Nennkennwert

Kalibriersignal (genauer Wert siehe Label) NmN Messbereich / 4000
Nenntemperaturbereich °C 10-60
Lagertemperaturbereich °C 0-70
Frequenzausgang (30kHz) auf Anfrage
Stromaugang (4-20mA) auf Anfrage
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2. Technische Kenndaten
Drehzahl-/Drehwinkel Messsystem

Impulse pro Umdrehung Anzahl 360

Ausgangssignal \% 0-5TTL

Lastwiderstand kQ >500

Maximal meRbare Drehzahl min”’ 17.000 12.000 8.500

Storfe stigkeit (DIN EN50082-2)
Elektromagnetisches Feld

Gehause Vim TBD (Test results)
Leitungen Vss TBD (Test results)
Magnetisches Feld A/m TBD (Test results)
Burst kv TBD (Test results)
ESD kv TBD (Test results)
Stéraussendung (EN55011; EM55022; EN55014)

Funkstérspannung TBD (Test results)
Funkstorleistung TBD (Test results)
Funkstorfeldstarke TBD (Test results)

StoRbestandigkeit, Prifscharfegrad nach
DIN IEC 68; Teil 2-27; IEC 68-2-27-1987

Anzahl n TBD (Test results)
Dauer ms TBD (Test results)
Beschleunigung (Halbsinus) m/s? TBD (Test results)

Vibrationsbestandigkeit, Priifsc harfegrad nach

DIN IEC 68; Teil 2-6; IEC 68-2-6-1982

Frequenzbereich TBD (Test results)

Dauer TBD (Test results)
Beschleunigung (Amplitude) TBD (Test results)
Grenzdrehmoment, bezogen auf M, % >300
Bruchdrehmoment, bezogen auf Mom % >500

Grenzlang skraft kN 80 200 500
Grenzbiegemoment Nm 150 600 2500
Mechanisc he Werte

Maximale Drehzahl min” 17.000 12.000 8.500
Drehsteifigkeit CT kNm/rad TBD (after design freeze)
Verdrehwinkel bei M, ., Grad TBD (after design freeze)
Maximale Auslenkung bei Grenzlangskraft mm TBD (after design freeze)

Auswu cht-Gute stufe nach DIN ISO 1940 TBD (after design freeze)
Massentragheitsmoment kgm* TBD (after design freeze)

1) Die Genauigkeitsklasse besagt, dass die grofite derjenigen Einzelabweichungen die in Prozent angegeben sind, kleiner
oder gleich dem als Genauigkeitsklasse angegebenen Wert ist. Dabei wird die Kennwerttoleranz nicht einbezogen.
Die Genauigkeitsklasse darf nicht mit einer Einstufung in eine Klasse nach DIN 51309 oder EA-10/14 verwechselt
werden.

2) Aufgrund des beriihrungslosen Messprinzips ist der Drehmomentsensor weitestgehend unempfindlich gegen Belastungen
jeglicher Art. Erst massive Uberlastung der Sensorwelle filhrt zu einer bleibenden Veranderung des Sensorsystems.
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3. Abmessungen
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Abmalfe(in mm): (Da sich diese Sensorreihe noch in der
Entwicklung befindet, kdnnen sich die Maflie noch geringfligig andern)
Nm 50/100 250/500 1000/2000

A 160 220 350

B 93 93 130

C 15 g6 2596 40 g6

D 92,5 102,5 122,5

E 60 70 90

F 61 61 80
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4. Anschlussplan

Anschlussplan wird im Laufe der Entwicklung festgelegt!!

NCTEngineering GmbH

Erlenhof-Park
Inselkammerstr. 10
82008 Unterhaching
Deutschland

Tel.:+ 49 89 665619-0
Fax:+ 49 89 665619-29

Email: info@ncte.de
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